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Technik robotyk:

Rynek. Wyzwania. Przysztosc.

= Rynek robotyki w Polsce

= Wyzwania technologiczne, ekonomiczne
i marketingowe

= Mozliwosci wspoétdziatania ze szkotami

= Technik robotyk —i co dalej?

= Kilka stow o firmie KUKA
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Rynek robotyki
w Polsce
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Rynek robotyki w Polsce
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KUKA

Rynek robotyki w Polsce

+ 40% 0%

e 2651 2642
1891

2017 2018 2019

15 800

Liczba robotéw pracujgcych w Polsce

2722 077

Liczba robotow pracujacych na swiecie
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KUKA

14 rynek na swiecie pod wzgledem sprzedazy

Chiny

Japonia

Stany Zjednoczone
Korea Potudniowa
Niemcy

Wiochy

Francja

Chinskie Tajpej
Meksyk

Indie

Hiszpania
Kanada

Tajlandia

POLSKA W 2,6 K

Czechy

373 240

Liczba robotow sprzedanych w 2019

0,7%

Udziat Polski w sprzedazy swiatowej

Page:



KUKA

World: 113
®©
=
©
!
=
3

eluBwWwoy
e|uojsg
BOL}Y yinos
Aaxun
02IXa
puejal|
B
puejeaz maN
puejiey |
eishee
KemioN
|ebnyod

ellensny

Gestosc robotyzacji w Polsce

wopBury pajun
Aebuny

olignday yoazn

saakojdwa 0p0'0} 12d paj|eIsul sjoqol

Figure 2.10

Page: 8



KUKA

Gestosc robotyzacji w Polsce

Average Europe: 114
Average America: 103
Average Asia: 118
Average World: 113
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O Source: International Federation of Robotics
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KUKA

W jakich branzach w Polsce?

Motoryzacja 982

- , . . DO L
Tworzywa sztuczne i chernia 386

Przemyst metalowy i maszynowy £3&.

Przemyst elektryczny i elektroniczny 192

ZywnoScC i napoje LI



KUKA

_Zadomowione w kazdej branzy. Rowniez w Twojej.

Przemyst drz y / Materiaty odukt TWOrzyw rodukty

Poligrafia,
przemyst papierniczy

Dobér robotéw przemystowych | Janusz Jakieta | 12 pazdziernika 2020 | www.kuka.com Page: 11



KUKA

_ KUKA. RoznorodnoSc i elastycznosc.

Paletyzowanie
Spawanie i spajanie i pakowanie Montowanie Manipulowanie

Obrobka mechaniczna Zatadunek i wytadunek maszyn

Dobér robotéw przemystowych | Janusz Jakieta | 12 pazdziernika 2020 | www.kuka.com Page: 12
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Wyzwania
technologiczne,
ekonomiczne

| marketingowe
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Wyzwania

ekonomiczne

technologiczne

Wyzwania

yzZwanhia

W

‘marketingowe




Robotyka przyjazna w fazie wdrozenia
Robotyka przyjazna w uzytkowaniu
Otwarte Srodowisko

Connectivity

Kooperacja z cztowiekiem
Krotszy cykl zycia produktu jako wymog naszych czaséw

Digitilizacja / Swiat wirtualny
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Wyzwania
ekonomiczne

|+ Zapewnienie wymagan rynku
w cenie akceptowalnej przez ten rynek

\+| Wzrost produkcji — zapewnienie
podazy — ludzie — ,samo-robotyzacja“

+] Inwestycje (nawet podczas kryzysu)

i “Hum;ﬂﬂﬂw’ ;BN A
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KUKA

» Wyzwania
marketingowe

Zmiana postrzegania robotyki /
robotow / cobotéw / robotyki ustugowej

Madry PR robotyki

Edukacja

Dobdér odpowiednich srodkow
i kanatow komunikacji
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KUKA Wyzwania

ekonomiczne

Zapewnienie wymagan rynku
w cenie akceptowalnej przez ten rynek
o
B Wzrost produkcji — zapewnienie
podazy — ludzie — ,samo-robotyzacja“

Wyzwania
technologiczne

N\
\

Robotyka przyjazna
w fazie wdrozenia

Robotyka przyjazna
w uzytkowaniu

Wyzwania
‘marketingowe

Otwarte srodowisko

Zmiana postrzegania robotyki /
robotdéw / cobotéw / robotyki

Connectivity

Kooperacja z cztowiekiem

ustugowej
Krotszy cykl zycia produktu :
jako wymog naszych czaséw Madry PR robotyki
Edukacja

Digitilizacja / Swiat wirtualny
Dobdér odpowiednich srodkow i kanatow komunikaciji
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Mozliwosci
wspotdziatania
ze szkotami,
uczelniami
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KUKA EDUCATION
Student Pakiet

KUKA ready2_ educate

Zestaw edukacyjny \

System certyfikacji

4 S 'KUKA Student
L By BASIC




KUKA ready2 educate

Zestaw edukacyjny

Aplikacja edukacyjna

College




KUKA § Modul szholeniowy: Magstae poiowe I T4 B,

21 Modut szkoleniowy: Praca z blokami spline 19.1  Cwiczenie: Uklad logiczny i funkcje sterowania [ Zadanie
Cel éwiczenia Po poprawnym ukoficzeniu tego éwiczenia mozna wykonywaé poniisze 1 Uktad sterowania instalacji Master
211 Zestawienie czynnosci. (PLO)
Y 2 Switch [ ki ki
. L Wil nstrukcja warunkowa
W tej jednostce szkoleniowej omowione zostang nastepujace zagadnie- Stusowang P c,h p:ﬂqc_zen I.ogu:znych 3 Uktad sterowania robota Slave do PLC
nia: = Wydawanie polecen oczekiwania
; B i Master do chwytaka i uktadu
= Praca z blokami SPLINE = Wydawanie polecen sterowania torem tmnsportu bliskiego
= Programowanie blokéw SPLINE za pomoca formularza Wymagania = Modut szkoleniowy (LE): tworzenie funkeji logicznych 4 Switch Instrukcja warunkowa
Modut szkoleniowy (LE): programowanie wyzwalacza i obstuga chwytaka 3 Uktad transportu bliskiego Slave
21.2 Praca z blokami SPLINE Zadanie 6 Chwytak Slave
Koncepcja bloku W rzeczywistoéci programc ie robotéw nie ogranicza sig do prostych ru- K u KA Bezpieczenstwo funkcjonalne definiuje, w jaki sposdb urzadzenia zabezpie-
SPLINE chow liniowych i kolowych. Proces produkcji i kompleksowe podzespoty wy-

czajace (wyltacznik awaryjny, kurtyna $wietina, zabezpieczenia przed przepel-
nieniem,...) moga si¢ bezpiecznie komunikowat z ukladami sterowania
zabezpieczeniami poprzez magistrale polowa, dlatego nadajq sie do zadan
automatyzacyjnych zwiazanych z bezpieczensh (bezpieczenstwo osob).

magaja zaprogramowania tzw. zlozonych toréw, czyli konturéw, ktore nie
moga byt realizowane po prostu jako kombinacja polecen torowych.

Iy f‘;“‘ Bezpieczna komunikacja z:
o[z oft =  PROFlsafe
= ClP-safety

= FSoE (Fail Safe over EtherCAT)

wont s L] and
wat 3 IN:".

X QT o
Rys. 19-1: Kontur programowania uktadu logicznego

Zamocowac pisak w chwytaku.

Umiegei¢ formularz w urzgdzeniu mocujacym.

Utworzyé modut programowy Paper_Logic().

Zaprogramowac robota tak, aby przejechal kontur toru i wykonat odpo-
wiadnie czynnosci w przewidzianych punktach. Wylaczenie wyjscia 2 po-
winno nastapit w trakcie ruchu.

5. Codzigje sie podczas wylaczania wyjicia 27 Czy przebieg toru | moment
przelaczenia s3 ze soba zgodne?

Przetestowat program.

hal o

Rys. 21-1: Ruch Spline

QOdtworzenie ziozonych toréw za pomoca przyblizonych ruchéw pojedynczych
rekordow wymaga bardzo duzo pracy. W tym przypadku nalezy wczytac¢ punk-
ty poza torem (ewentualnie tych punktoéw nie mozna osiagnac lub znajduja sie
one w podzespole). Poza tym do kazdego rekordu ruchowego nalezy dopaso-
wac kontur przyblizania poprzez czasochionne testowanie, aby uzyskaé do-

ktadny tor. W pewnych okolicznosciach doktadna realizacja bardzo zlozonego
toru z przyblizonymi ruchami pojedynczych rekordow jest niemozliwa. Teg
proces mozna wykonaé przy prostych konturach, ale przy bardzieis
wanych konturach jest to trudniejsze, a przede wszystkim pi
adyz jest to bardzo czasochionne.

anie SafetylD

ad snerwan}é zabezx;iecze- ‘Master
niami (PLC bezpieczenstwa)
Switch Instrukcja warunkowa
3 Uktad sterowania robota 1 Slave

Stan na: 20.11.2017 Wersja: ready? educate - Level 1 V1 205/ E b cevel 111 Wersia: ready? educate - Level 3 V1 10



KUKA
KUKA EDUCATION Student Pakiet

* Dedykowany darmowy campus wraz z workshopem dla najlepszych studentow
podnoszacy kompetencje wraz z dedykowanymi zakresami w KUKA College Tychy!

* Najlepsi studenci zapraszani na coroczne Spotkanie Integratorow KUKA wraz z
mozliwoscig przedstawienia wtasnych projektow!

e Staze dla studentow pod nadzorem profesjonalistow

* Letnie zjazdy dla treneréw umozliwiajgce podnoszenie kompetencji, przedstawienie

nowosci na rynku robotyki
 ft 2
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KUIKA
System certyfikacji

KUKA Student BASIC

KUKA Student BASIC jest systemem certyfikacji w zakresie podstawowych umiejetnosci obstugi
i programowania robotow KUKA. KUKA Student BASIC umozliwia zaliczenie zdobytych
wczesniej umiejetnosci w ramach dalszego ksztatcenia w centrum szkoleniowym KUKA College.
W ten sposob mozna uzyska¢ w ciggu 3 dni —zamiast normalnie 5 dni — certyfikat KUKA
College Programowanie 1.

Prowadzi to do redukcji okresu dalszego ksztatcenia oraz kosztéw generowanych przez
studentéw, a takze zwieksza ich atrakcyjnos¢ dla pracodawcy.
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KUKA C

Technik robotyki —
| co dalej?

Page: 25



KUKA

Firmy produkcyjne /

ustugowe

\
Dziaty UR

Dziaty planowania §
Dziaty projektowania

Optymalizacja istniejgcych
stanowisk




KUKA
_firmy, ktore zaufaty KUJKA
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KUIKA Integratorzy

Projektowanie / inzyniering

Budowanie zrobotyzowanych
stanowisk

Firmy produkcyjne /
ustugowe

\

©
Sprzedaz zrobotyzowanych
stanowisk

Dziaty UR

Dziaty planowania

Dziaty projektowania

| Firmy
“robotyczne”

Optymalizacja istniejgcych
stanowisk

Serwisowanie robotow
Sprzedaz robotow

Doradztwo techniczne przy sprzedazy robotéw

Dziat inzynieringu
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Kilka stow
o firmie KUKA
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KUKA

Niekwestionowany lider

1 1 1 1

Swiat - .
uropa
branza automotive P Niemcy Polska
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KUKA
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KUKA

I 40 pracownikow

I 3 biura stacjonarne

prawie 500 robotow
dostarczonych na rynek Polski

w 2020 roku

@ J 120

ponad 5000
robotow KUKA w Polsce

ponad 500
zadowolonych klientow

co 3 robot

sprzedawany w Polsce
jest robotem KUKA
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Najlepsze rozwigzania.
We wszystkich klasach udzwigu.
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KUKA

KUKA

_KUKA College

B Programowanie podstawowe

B Programowanie zaawansowane
& Programowanie dla integratorow
&  Serwis elektryczny

&  Serwis mechaniczny

& Szkolenie dla dziatow UR

& Szkolenie dla operatoréow

B KUKA.Safe Operation

& Konfiguracja Profibus

B Programowanie spawania tukowego

Dobér robotéw przemystowych | Janusz Jakieta | 14-04-2016 | www.kuka.com




Application
Centre

A®
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KUKA

Application
Centre

Zgrzewanie Spawanie Robotyka Robot
punktowe tukowe mobilna wspotpracujacy

Paletyzacja

Systemy Wspotpraca Aplikacja Wspotpraca
wizyjne z maszyng CNC Pick&place z przenoSnikami

Dobér robotdw przemystowych | Janusz Jakieta | 12 pazdziernika 2020 | www.kuka.com Page: 36



Razem robotyzujemy Polske!

KUKA CEE GmbH Sp. z o.0. D | .
Oddziat w Polsce T2 glll'ﬁ

ul. Mystowicka 1 ﬁm
43-100 Tychy e A

BE
e

BiuroPL@kuka.com
+48 3273032 14

kuka.com

KUKA w Polsce| www.kuka.com



